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Sistema per l’acquisizione remota dei dati provenienti da due motori dotati di 
interfaccia con protocollo CAN Bus J1939. I dati possono essere visualizzati in 
tempo reale su dispositivi portatili mediante connessione Wi-Fi ed inviati ad una 
applicazione di gestione remota accessibile dal web. Tutti i parametri vengono 
registrati su memoria SD locale e visualizzati in formato grafico e numerico. 

Remote data acquisition system coming from two engines with CAN Bus J1939  
protocol interface. Data can be displayed in real time on portable devices using Wi-Fi 
connection and forwarded to a remote application accessible from web. All parameters 
are recorded on local SD memory and can be reviewed in numeric or graphic format.

Ingressi / Inputs

Uscite / Outputs

Alimentazione / Power supply

Temp. di esercizio / Operating temperature

Grado di protezione / Protection grade

Ambiente / Environment 

No.2 CAN Bus - No.1 NMEA0183 - No.4 I/O - No.2 0-32 V

Wi-Fi - GPRS GSM

12-24 V < 500mA

-10 +55°C

IP65

IEC60945

Dimensione
Dimension

Connessione
Connection

UNS20600

Codice
Code

120 x 122 x 55 mm senza connettori / Without connectors No.5 x M12 5pin

Caratteristiche tecniche  /  Technical features

Disegno tecnico  /  Technical drawing Interfaccia grafica remota  /  Remote control interface

Modelli  /  Models

NMEA
2000

NMEA
0183

CAN
J1939

UNS20600 - Sistema monitoraggio remoto propulsione

UNS20600 - Engine remote monitoring system

Made in Italy


